
小心:安装工作应仅由具备技术资质的人员执行。在电气安装和安

全方面必须符合当地法规。

本手册介绍的机型均备有三种不同的 DIN机箱规格
(请参若第 亻0万 ) 各个机型在具体安

装环节上存在某些不同。本文清楚地介绍了这些差别。

安装选件模块

CPV电路板

选件模块 1

选件模块 2

CPU电路板

选件模块 B

选件模块 2

选件模块 1

选件槽 1

连接器

PL7和 PL8

选件槽 2

连接器
PuA

选件槽 B
连接器

PL2A、 PL2B
和 PL2C

选件槽 2

连接器
PL4A

选件槽 1

连接器

PL7禾口PL8

″B Din lg6x48mm)禾 口 1r。 D∶n lg6x96mm)规 格 仪 表

装配支架

选件模块 A

选件模块 3

PsV电 路板

装配支架

选件模块 A

选件模块 3

PsV电路板

若要安装模块 彳、摸块
^助
蟛Ⅱ '苜艿清依次抬起上装配架和    、顽厥士Psu瘤

拗炀 陀 PU铛脬荻同前面板分席1  鬯路灰〃倩务必 /yN心。
a  将所需要的选件模块插入适当的连接器 (刿下所述)中。ˉ
b  将模块的另一端对准相对板块上的有关插槽 .
c  同时抓住各个主机板,重新将它们放回到装配支架上。   .
d  放回本仪表。方法是,将 CPV电路板和 PsU电路板同它们在机架上的导槽对齐 ,
然后缓慢地将本仪器推送到原位置

注意;匆砘 ″rTe动捡劂到选件模块。

选件模块连接器

选件槽 A
连接器
PL5和 PL6

选件槽 3

连接器
PLzlB

选件槽 A
连接器

PL5和 PL6

选件槽 3

连接器
PL4B

%6D∶ nl08x48mm)规 格 仪 表

″16Din规 格仪表

″θ和 1`4Din规 格仪表

面板安装

安装面板必须是刚性的,最大厚度为 60毫米 (025英

寸).开 口尺寸为 :
开口尺寸 A        开口尺寸 B

1h6和 ″:Dh〓 45毫米    ih6Dh〓 45毫米
1/4Din=92毫

米
1lB禾口1lo Din=92毫 米

若要并排安装 n个仪表,开 口尺寸 A为 ←8″ 4)毫米 (1宀 6

和 1/8D"规格)或 lg6″ 4)毫米 (1/4ph规格 )

安装面板

仪表外壳

棘爪

密封圈

误 差范 围为

+05到 -00Ξ善米

顺着仪表外壳向安装面板

的后侧滑动固定卡箍,直

到其凸出部分同棘爪咬

合,并且将仪表夹持住。

将仪表固定到位 (请仅对

前盖用力 )

状态,固定卡箍与棘爪充分咬合 客户在安装时不能损坏本产品的各项性
能。并须确保绝缘等级达到安装类别

"。

设备应按照EN61010Chss1的 要求

可靠接地。输出功能的电线应置于接地的容器内。传感器的外皮应接地或不

可触碰到.避免手触碰到带电部分,应使用丨EClCsA认证的开夫,能够同时
断开火线和零线。并将开关放在易于操作的位置。

后部端子接线

请使用铜导线 (T/C输人端子除外)并且导线的耐热等级不应小于 80° C

单股线直径:最大为 12毫米(18sWG)

V16Din规格仪表
0PTl0N3

宀
-   + Transm"ter Psu

"`C C N`0Relaˇ-   + DC° rssR DⅡ ve

二∶冫霍量
+   - DC° rssR D冖 ve

I~I  T"ac
N`0 C N`C ReIay

屮
0PTI0N2

1九 和″4Din规格仪表

0PTl0N3

宀
ReIay"`C C "`0

TraⅡ m tter PsV -   +

DC orssR D冖 ˇe ˉ    +

0PTlON2

这些示意纳 珩 孓所有 叮能的选件组舍。实际的连接要求取决子

渠体的机型犯炫 菊矽遴件。

小心:在将电源接到电源输入端子上之前,请先查看外壳上的铭牌信息 ,

以了解正确的工作电压

熔断器:100-240V交流,1安 ,防 电涌
24/48V交流/直流,315毫安,防 电涌

意;    鬯时将显示 rG。 1。 Eo∩ F” 笱富 ‘清参阅本荆 卿 梯 7力 。除爿拦Ξ

威 Con仃guratb冂     ,谟 式 ,
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在 se℃ct(选 择)模式下可访问配置和操作菜单功能。

任何时候,只要按住囵 ,然后按囚 ,就可以访问 S引ect(选择)模式。
在 s引ect(选择)模式中,可按囚 或国 来选择所需的模式,然后按 ■彐进入该模
式。为避兔非法进入 Conf gura刂 on(配 置)模式和 setup(设 置)模式,需要采用
解锁代码。按囚 或囚团输入该解锁代码,然后按囵 继续。

上显示

屏

默认的解

锁代码
(操作员 )

Uρ (设置 ) 根据应用要求调整各项设置

对仪表进行使用配置

lnfo(产 品信息) 查看产品的生产信虑、

(白动整定 )
调用 Pre孑une(自整定)
sel仁 Tune(自 适应 ) 功能

调整范围和说明

输入范围/类型 有关咨种狩刃'    磁

PtRh20%Vs40%∶
32-3362° F

B∶ 211ˉ 3315°F

Pt100∶ -199-800oC

Pt100∶ -328-1472°F

Pt100∶ -1288-5377° C

J∶ -328ˉ 21g2。F Pt100:-1999-9999° F

J∶ -彳 288-5377° C

J; -1gg9~99θ 9°F

-240-1373oC

T∶ -1288ˉ 4000。C

K∶ -1999-99θ 9°F T∶ -1999-7520° F

L:32-1403° F

参数 下 屏 上 屏 调轻 范 围和 说 明 默认值

标定范围上限 (标定范围下限 +100)到范围最大值之间
范围最大值
(线性参数=

1000)

标定范围下限 范围最小值到 (标定范围上限 100)之间
范围最小值
(线 性参数 =

o)

小数点位置
口
〓 XXXX, I=XXX X,Ξ =XX.XX,彐 =x,XXX

(仅适用于非温度的范围 )

控制类型

仅主系统

主次系统
(比如加热和冷却 )

主控输出控制操 Reverse Actinq F. fA 4J tF
作 Direct Act ng正 向动作

报警 1的类型

过程高报警

过程低报警

偏差(Deviatio⑴报警

带宽〈Band)报警

无报警

高报警 1的值
·

介于范围最小值到范围最大值之间,

单位为显示单位

范围最大值

低报警 1的值
i

范围最 小檀

带宽报警 1的值
从给定值开始,介于 1LsD到 全范围之间,

单位为显示单位

偏差报警 1的值
介于给定值到全范围之间,

单位为显示单位

报警 1滞后
‘

介于 1LsD到全范围之间,单位为显示单位
限警 2的类型·

选项与报警 1相同
高报警 2的值· 范围最大值

低报警 2的值i 范围最小值

带宽报警 2的值
偏差报 警 2的值

选项与报警 1相同
报警 2滞后·

回路报警 d‘ 5n(禁用)或 εnnb(启 用)

回路报警时间
★

介于 1秒到 99分钟 59秒之间

纟舀下彡⒎

参数 下屏 上屏 调整范围和说明 默认 僵

报警抑制
Alarm lnh b"

不抑制任何报警

抑制报警 1

抑制报警 2

抑制报警 1和报警 2

输出 1的用途

主系统功率

次系统功率

报警 1,正 向动作
报警 1,反向动作
报警 2,正向动作
报警 2,反向动作
回路报警,正向动作
回路报警,反向动作

报警 1和报警 2的逻辑
“
或
”

运算,正向动作
报警 1和报警 2的逻辑

“
或
”

运算,反向动作
报警 1和报警 2的逻辑 “与”

运算,正向动作
报警 1和报警 2的逻辑

“
与
”

运算,反向动作
中继给定值 sP输 出
中继实 际值 PV输 出

线性输出 1的

范围

0到 5伏直流输 出
0到 10伏直流输出

2到 10伏直流输出

0到 20毫安直流输出
4到 20毫安直流输出

中继输出 1的

标定最大值

-1999to9999
(显示 当输 出最 大时 的值 )

范围最大值

中继输出 1的

标定最小值

-1999to999g
(显示 当输 出最大 时 的值 ) 范围最小值

输出 2的用途 与输出 1相同
次系统功率

或报警 2

线性输出 2的
范围

与输出 1相同

中继输出2的
标定最大值

-1999to9999
(显示当输出最大时的值 )

范围最大值

中继输出 2的
标定最小值

-1999to99θ9
(显示 当翰 出最 小时 的 值 〉

范围最小值

输出3的用途 与输出 1相同

线性输出 3的
范围

与输出 1相同

中继输出 3的

标定最大值

-1999to9999
(显示当输出最大时的值 )

范围最大值

中继输出 3的

标定最小值

-1999to g999
(显示 当输 出最 小 时 的值 )

范围最小值

显示策略 l

一d H、 5或 5‘觜参  ε茫,

串行通讯协议

AsC

Modbus, 无 校 验

Modbus, 带 偶 校 验
Modbus,带 奇校验

串行通讯速率

1~2kbos

2.4kbDs

4.8kbos

9~6kbDs

192kbps

通讯地址
1到 255〈 Modbus);

1至刂99(AsCIn

通讯写操作
读/写

只读

数字输入 1的

用途

通过给定值 1/给定值 2选择★

自动/手动选择

数字输入 2的

用途

通过给定值 1/给定值 2选择★

自动/手动选择

通过远程/本地给定值选择

勿秉 d,ε I 或 d氵εΞ〓d,sl、  砌 蒋芨韵吼



一︱

逋 乱       雀 谓 品 謇摧

耋 髟 setup(设 置)模式,请按住 E⒈ 然后按 囚 这会返回到
Se ect(选 择 )

模式。

:所显示的参数取决子夕表的配置方式。

调整范围和说明

0到 20毫安直流输入

远程给定值

lRsP)输入范围

4到 20毫安直流输入

0到 10伏直

2到 10伏直流输入

0到 5伏直流输入

1到 5伏直流输入

叹适用子全

殇彩盲RsP
(插槽 B,

0到 100毫伏直流

电位计 (至少 2KΩ )

介于标定范围上限和标定范围下限之间

参数 下显示屏 上显示屏调整范围和说明 士祆 值

俞入滤波时间常数 OFF(关 ),或者 05到 1000秒

过程变量偏移 介于控制范围之间

主系统功率 当前功率水平 (只读 ) N/A

次系统功率

主系统比例带宽 输入范围的00%(ON`0FF)
以及 05%至刂9999%次系统比例带宽

自动重置时间,

即积分时间

1秒到 99分钟 5θ 秒,以及
OFF(关 )

速率,即微分时间 o0秒 到 9θ 分 钟 59秒

重叠/死区
主、次 系统 比例 带 宽的 ⒓0%到

+20%

手动复位,即偏置量
o%t对 双 重控芾啮为 -100%丿 刀

100%

主系统 ON/OFF差值 输入范围 (该范围以给定值为

~中Jb亠=的 01%el~IO鸥 ~

‘   一砌 于亥范圈曲

百分铐匆

次系统 0N/oFF差僖

`
值

主

差

次系统的 ON/oFF

给定值上限 当前给定值到范围最大值
范围

最大值

给定值下限 范围最小值到当前给定值
范围

最小值

主输出功率极限 额定功率的 0%到 100%

输出 1循环时间
o5、  1、 2、 4、  8、  16、 32、  64、

128、  256或 512秒输出2循环时间

输出 3循环时间

高报警 1的值
介于范围最小值到范围最大值之间

范围

最大值

低报警 1的值
范围

最小值

偏差报警 1的值
介于给定值到全范围之间,

单位为显示单位

带宽报警 1的值
从给定值开始,介于 1LsD到给

全范围之间

报警 1滞后
介于 1LsD到全量程之同 ,

单位为显示单位

高报警 2的值
介于范围最小值到范围最大值之间

范围最大

值

低报警 2的值
范围最小

值

偏差报警 2的值
介于正负 sP范围之间,
单位为显示单位

苞围报警 2的值 介于 1LSD到给定值范围之同

限警 2滞后
介于 1LsD到满量程之间 ,

单位为显示单位

回路报警时间
介于 1LsD到满量程之间,
单位为显示单位

AutO Pre-tune自 动 预 调

d,5R(禁止)或
Ennb(启 用)

自动/手动控制选择

是否在 Operator(操 作

员)模式下显示给定值选

择

是否在 0peΓator(操作

员)模式下显示给定值斜

率调整

上显示屏调整范围和说明

T到 9999个 单位/小时,

0FF(空 )则表示关闭该功能定值加速斜率值

介于标定范围的上限和下限之间

(当使用双重给定值选项或远程给

定值选项时,sP首先会被 sP l
sP2或 LsP 或 昔代替,然后图
例才会表明当前有效的给定值)

本地给定值

首先在 s引ect(选择)模式 (请参考第 2节 )下选择 Automa刂
c tu雨 ng(目 动碉整 ,

髯标簿屁鬼蕺撬尹暑霎尹詹瞿僵。,然融囚,这会返唰

/yN于给定值翰入范圊的

gn或 OFF。 如果当前无法使用自动整定,读数

将保持为 0FF ◆

5%、 兹不会执彷 Preˉ f。ne伯 豺 ,

(选择)模式 (请参考第 2节)下选择 Product hforma刂 on(产 品信首 先 在 s创ect(选 择 )俣 虱
(请 爹 芍 昴 Z叩

' 
Γ匹 矸 rIouu△1⋯ u"旧 uuI``H

Productinformat on(产 品 信 启、)模 式 ,请 按

刂s创 ect(选择)模式。

所安装的选件 1的

所安装的选件 3的

模块类型

未安装选件

继电器输出

可控硅开关输出

线性直流电压/电流输出

线性直流电压/电流输±

未安装选碉

远程给定值输入 〔基本标定 ,

远程给定值输入 `频定丿
和数字输入 2

所显示的值是固件类型钅

所显示的值是固件发布+

所显示的值是产品修订级五

生产日期代码

序列号的开头四亻

这些信息表明有错误发生,或者表明过程变量的信号或其线路有问题
.

/yl记Ⅱ君苗先解决   杰后再继续工作。

必须进行配置和|殳置.首次启动时,或者更|

c。nf黥糯叠鬣
刂
鐾 筐

入解锁代码数字,然后按



参数 上 屏 下屏 说 明

渝入超出范围 正 常 过程变量输入超过范围的 5%

输入低于范围 正常 过程变量输入 比范 围低 5%

渝入传感器断路 正常 在过程变量输入传感器或线路中检测到断路

RsP超出范围 正 常 RsP输入超出范围
+·t器显力亍RsP
直的位置都将

显示该信'富

RsP低于范围 正常 RSP输入低于范围

RsP断 蹈 正 常
在 RsP输入信号中检测到

断路

选件 1错误 选件 1发生模块故障

选件 2错误 选 件 2发 生模块 故障

选件 3错误 选 件 3发 生模 块 故障

选件 A错误
选件 A发生模块故障,

或者 A和 B中同时出现了 RSP
选件 B错误 选件 B发生模块故障

在加电时会进入该模式,也可以从 S创ect(选择)模式 (请参考第 2节)访问该模
式。

洼意J歼始 翥规操 /fz葩 必饬 髟 馁 吮 嘭赭 呦 Con匆″
'afon=醌

置 ,族位氵刃
serup‘没置,蓰彬 醐 铋 行殳置。
按囹 滚动参数,然后按 口国或 国 设置所要求的值。
注意J壶示策略 ε丌矽笏存 0ρeraro`⒀摒谓 ,篌雄貔卿锡识 渎 ‘
Co刀△g″ra″on ‘瓯乙豸,赝才焉冖矽夕d`sP,、  扌彳、只店笤偌劭 serˇρ ‘   ,穆务莳来迸
行

髅 箱 静 蘧 遴 襦 鑫 蹒 鲨

η

搌 氍 糯 腮 犁l等鳌罐 妾
下 d‘Rs被配置为d JG,或 d】E己 ,则还可以通过改变数字输入的状态来实现上述
操作。

Manu引 Contro(手 动控制 )模式下, ■■指示灯将闪烁,而下显示屏将显示 Pxxx
(其中,xxx是 当前的手动功率水平 )。 与手动模式之间的切换是无跳跃的传输方式
(Bum洌 ess TransfeO。 按 口国或 【国 可以设置所需的输出功率。

沙讠̌ 手动功率水平不受 口P∪L功率极眼的眼制。

上显示屏 下显示溽 显示 策略及其 可 见时 旧 说明

PV值 当前有劾

的 SP值
1和 2(初始屏幕 )

PV值和所选 sP的 目标值
良显示策略 2万可周整本地绘定筐

PV值 实 际的

sP值
3和 6(初 始屏幕 )

PV值和所选 sP的实际值
(比女口力口速 sP值 )

尸渎

PV值 倥 ￡享, 4(初 始屏幕 )
仅显示过程变量

尸滢

当前有效 的

sP值
倥 ￡亨, 5(初始屏幕 )

仅显示所选给定值的目标值

尸渎

sP值

1、 3、 4、 5和 6,前扶
是数字输入不是

d Js l,并 且未配置
RsP

sP的 目标值
隙了显示策略 6之哪、均可讽整

sPq~
数字输入 〓d,s|
砷 前宥嗷社阝P=
sP1, ~亮 起

sP1的 目标值
~γ给      ⒍之邳,J轫孓溜整

sP2值
数字输入 =d’ s丨

如果当前有效的 sP=
sP2,ˉ 亮起

sP2 的目讣示值
隙了显示策略 6之峁'均溺 罐

本地 sP值
己配置 RsP.
如果当前有效的 SP=
LsP,~或 *亮起

本地给定值的目标值

隙 z显示策略 6之彳、力嗍

远程 sP值
己配置 RsP.
如果当前有效的 sP〓

rsP,~或 ★亮起

仅显示所选给定值的目标值

尸渎

d Iε  I、 LsP

或 rsP

己配置 RsP,数字输
^不是 d9sl,并且在

setuρ (设置)模式下
启用了 ssE∩

L5卩 =本地 sP: r5P=远 程 SP;
d IG9〓 通过数字输入 (如果己配

置)来选择.拄意,笾摩 LsP劢
r5P胧 数字输入将被叠狩、历勇

示钒茛 效 SP指示将变 为 素

隙 了显示 策略 6之峁、拗 可诵鼙

实际的 sP值 「P不是空白 所选 SP的实际 (加速)值。月旗

斜 率
在 setup(设 置)模式

下启用了 sP「

sP变化斜率,单位为分度//l、时
除″ 示策略 6之峁,功可调整

激活的报警

状态

当存在一个或多个活动

报警时。

ALM指示灯也将闪烁

报警 2激活

报警 1激活
回路报警激滔匚

洋细信'富丿彪 哮完整讷蹋户指南 ‘可

'向
您的拱岫 索取 9。

通用输入

热电偶校准 :

PT100讣交准 :

直流校准 :

采样频率 :

阻抗 :

传感器断路检测 :

绝缘 :

量 程 的 01%,± 1LSD(对 CJC热 电 偶 为 ±1℃ )。

符合 Bs4937、  NBs125矛口lEC584标准。

量程的 ±01%,± 1LsD。
符合 Bs1904和 DlN43760标 准 rO00385Ω哕 c,。

量程的 ±01%,± 1LsD。

每秒 4次。

阻抗大于 10MΩ。但对于直流电流和电压除外,此时的阻抗分
另刂为 5Ω 矛口47kΩ。

检测热电偶、RTD,仅适用于 4到 20毫安、2到 10伏和 1到
5伏的范围。控常刂输出关阏。

与所有输出 (除 sSR驱动器外)绝缘。

如果继电器输出与危险电压源相连,则不应将通用输入连接到
操作员可访问的电路上.此时需要采取附加绝缘措施或输入接
地.       、

输入范围的±025%± 1LsD。

每秒 4次。        .
仅适用于 4到 20毫安、2到 10伏和 1到 5伏的范围。如果有
//F SP为 RSP'贝刂控制输出关既

插槽 A符合基本绝缘要求;插槽 B与其它输入和输出之间具备
增强型安全绝缘水平。

开 (2到 24VDC)〓 sP1、 本地 sP或 自动模式 ;

关 (电压小于 08伏,直流)〓 sP2、 远程 sP或
露
动模式。

与输入和其它输出之间具备增强型安全绝缘水平。

单刀双掷 lsPDT);120l240伏 交流电压下可承受 2安电流。

额定电压/电流下的动作次数大于 500,000次。

符合与通用输入和 SsR输出的基本绝缘要求。

ssR驱动电压在 500Ω 时至少大于 10伏。

与通用输入或其它 ssR驱动器输出不绝缘。

有效值为 20到 280伏  (47至刂63赫彡玄) 。

001到 1安 (全周期的有效值,额定温度为 25° C):
温度超过 40°C,额定电流将线性下降, 到 8σC时为 05安 。

与输入和其它输出之间具备增强型安全绝缘水平。

0-201uq, 4~20nA,0-5V,0-10Ⅴ  勇戈昂旨 2-10Ⅴ 。

电流输出最大500 ,电压输出最小500 。

250毫秒时为8位 (通常 1秒时为10位 ,大于 1秒时大于 10
位 )。

与输入和其它输出之间具备增强型安全绝缘水平 .

20到 28伏直流 (标称值为 24伏 ),最小电阻为 910Ω。
与输入和其它输出之间具备增强性安全绝缘水平。

Rs485, 速 率 为 1200、  2400、  4800、  9600或 19200bps。

可 以 选 择 Modbus或 West AsCI1。

与所有输入和输出之间具备增强型安全绝缘水平。

工作温度为 0°C到 55° C;存储温度为△zO℃ 到 80° C。
20%到 95%,无冷凝。
小于⒛00m

对 于 电 网 供 电 ,100到 240VAC l+10%),50/60Hz,⒎ 5VA:

对 于 低 压 供 电 ,20到 48VAC,50/60Hz,75VA,或 者 22到

65VDC, 5瓦 。

符合 CE、  UL、 cUL, CsA标 准 。

符合 EN6132⒍ 1:2013的 磁化 率和辐 射性规定 。

符雀rUL61010-1EdⅢ on3, EN61010-1Version2010, CSA222
No1010192。 污 染度 为 2,安 装类 别为

"。
符合 lP66,NEMA4X(背 部 防护符 合 lP2ω 。

1宀 6Din=48x48毫 米 : 亻/O Din=96X48毫 米 ;

″4Din=96x96毫 米 。

V16Din=110毫米 ;1lO和 1%Din=100毫 米 。

最大重量 为 021干 克 。

远程给定值输入

精度 :

采样频率 :

传感器断路检测 :

绝缘 ;

数字输入

无电压 (或 TTL):

绝缘 :

输出

继电器输出

触点类型和额定值 :

寿命 :

绝缘 :

ssR驱动器输出
驱动性能:

绝缘 :

可控硅开关输出

工作电压 :

额定电流 :

绝缘 :

控制直流输出

类型

负载阻抗

分辨率 :

绝缘 :

变送输出

额定功率 :

绝缘 :

串行通讯

物理接口:

协议 :

绝缘 :

工作条件 (室 内 )

环境温度 :

相对湿度 :

海拔高度 :

电源电压和功率 :

环境

标准认证 :

EMl(电 磁干扰):

安全事项 :

前面板防护标准 :

物理规格

前盖尺寸 :

面板后的深度 :

重量 :


